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l. OGOLNASPECYFIKACJATECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT.

1. Wstep

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robostalacji stabomdowych jest
opracowaniem zawiergym zbiory wymaga w zakresie sposobu wykonania i odbioru robét
teletechnicznych, obejmagym w szczegolnii:

e wymagania w zakresie widawosci materiatow,

* wymagania dotyce sposobu wykonania,

e wymagania dotycce oceny prawidtow&zi wykonania poszczegdlnych rodzajow robot,

» okredlenie zakresu prac, ktore powinnydyjete w cenach poszczegolinych pozyciji
przedmiaru (zawarte na etapie szczegotowej spajfitechnicznej),

» wskazanie podstaw oldlajacych zasady przedmiarowania, a w przypadku brakistaav
opis zasad przedmiarowania.

Poniewa projekt instalacji stabopdowych nie precyzuje jakim kryteriom maaj
odpowiadé poszczegllne roboty, zamawdiey (na podstawie ustawy Prawo o zamowieniach
publicznych) okréla swoje wymagania w specyfikacjach technicznygec$fikacje techniczne
dzielimy na OST (ogolne specyfikacje techniczneyieeajpce warunki poprawnego wykonania
robét, SST (szczegodtowe specyfikacje technicznacikacje odniesione do konkretnego
projektu, precyzujce szczegdlne wymagania.

2. Przedmiot opracowania

Niniejsza specyfikacja odnosi esido robét zwizanych z projektem instalacji
niskopadowych na terenie bloku Sportowego przy Zespoledobrk 9 w Suwatkach przy ul.
Klonowej 51.

2.1. Definicje i pogcia

» aprobata techniczna pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierglzajjego przydatngd
do stosowania w budownictwie, wydana przez upoiag do tego jednostk

e bruzda instalacyjna zagtbienie wscianie lub posadzce budynku, specjalnie uformowane
lub wykute w celu prowadzenia w nim przewod&ydbrur ochronnych;

» certyfikacja zgodnai - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezadej od dostawcy i
odbiorcy) wykazujce, ze zapewniono odpowiedni stopiezaufania, i nalezycie
zidentyfikowany wyréb, proces lub ustuga zyodne z okrdona normy lub z wiaciwymi
przepisami prawnymi;

* instalacje wemtrzowe - instalacje elektryczne i teletechniczne gzmine z obiektem
budowlanym;

* sieci- urzmdzenia elektryczne i teletechniczne podziemne iemaze na zewdirz budynku i
przyhcza;

» deklaracja zgodn@&i - oswiadczenie dostawcy, stwierdzeg na jego wylczm
odpowiedzialnéc, ze wyrob, proces lub ustuga sgodne z normlub aprobata techniczn

e dokumentacja powykonawczadokumentacja techniczna wraz z naniesionymi mamd i
uzupetnieniami w trakcie realizacji robét (budowy);

e dziennik budowy- opatrzony piecxia organu administracji p&twowe] zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do notowania wydarde zaistniatych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dgk@nych odbioréw robot,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej pauzy Inzynierem,
Wykonawe i Projektantem;

* Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora,



» kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

» ksikga obmiaroéw- akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamisty
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru wykonywanych Robo6t w formie wyliaze
szkicow i ewentualnych dodatkowych g@atnikdw. Wpisy w Ksidze Obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez ltyniera;

e odbioér instalacji - zespdt czynmézi mapcych na celu sprawdzenie czy instalacje
teletechniczne zostaly wykonane zgodnie z projektemarunkami technicznymi i
obowigzujacymi normami stanowtcymi podstaw do przekazania instalacji do eksploatacii;

» polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy priezniera w
formie pisemnej - poprzez wpis do dziennika budodgtyczice sposobu realizacji Robot
lub innych spraw zwzanych z prowadzeniem Budowy;

* projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem Dokumentacii
Projektowej;

» rura ostonowa- przewdd rurowy z materiatu niepalnego, chgogiprzed oddziatywaniem
czynnikbw zewntrznych, wewatrz ktérego umieszczony jest przewodd instalacii
teletechnicznej;

» kanat instalacyjny- odkrywany kanat montowany na tynk, chemyl przed oddziatywaniem
czynnikbw zewntrznych, wewntrz ktdérego umieszczone g s przewody instalacji
teletechnicznych;

e rysunki - cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokaligacurzdzen
elektrycznych.

3. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidaz
dokumentagj projektows, a take specyfikacj techniczi i poleceniami layniera.

3.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w danych kontraktowych przetea wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgogiai®i prawnymi i administracyjnymi;
dziennik budowy oraz po dwa komplety dokumentamjgktowe] i specyfikacji techniczne;.

3.2. Dokumentacja techniczna kontraktu
Wykaz dokumentow do przekazania wykonawcy po praganmu kontraktu:
« projekt wykonawczy instalacji teletechnicznych,
» przedmiar robot (naktady rzeczowe) instalacji elgktnych.
» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolétalacji stabomdowych.

3.3. Zgodnaé¢ rob6t z dokumentacp projektowg.

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanams¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegoélnione chibby w jednym z nich s obowhzujagce dla wykonawcy tak, jakby byty
zawarte w catej dokumentacji. W przypadku rozb@sci w ustaleniach poszczegoélnych
dokumentdéw obowzuje nasipujaca kolejnd¢ ich waznosci:

» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t
» dokumentacja projektowa
* przedmiar robot (naktady rzeczowe)

Wykonawca rob6t musi wykaZa sie niezlgdnymi uprawnieniami w zakresie
prowadzenia robot instalacyjnych. Wykonawca jegiavdedzialny za jak& wykonania robot
oraz za ich zgodri6 z dokumentaqj projektowy oraz specyfikagj techniczi i poleceniami
inspektora nadzoru. Dane okiane w dokumentacji projektowej oraz specyfikaechnicznej
winny by uwazane za wartéci docelowe, od ktérych dopuszczalne adichylenia w ramach
dopuszczalnych tolerancji. Wykonawca nie amowykorzystywd biedéw lub pomingé¢ w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu powmieatychmiast powiadomilnzyniera,
ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W#zagswykonane roboty i dostarczone
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materiaty lgda zgodne z dokumentacprojektowy i specyfikacy technicza. W przypadku, gdy
materialty lub roboty nie dula w pelni zgodne z tymi dyspozycjami i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢, to takie elementy dala niezwtocznie zagpione innymi, a roboty
poprawione na koszt wykonawcy.

3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego w bezpdnim -
siedztwie terenu budowy, w okresie trwania kontiakk do kaicowego odbioru robo6t. Przed
przystpieniem do robot wykonawca przedstawizynierowi (inspektorowi nadzoru) do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robét w okresie prowadzenia prac remontowo-budoydan

3.5. Odbidr frontu robot

Przed rozpoczxiem robot w zakresie instalacji teletechnicznycik@nawca winien
zapozna si¢ z obiektem budowlanym oraz stwieréldpowiednie przygotowanie frontu robot.
Odbior frontu robot przez wykonawood zleceniodawcy (generalny wykonawca, inwestor)
winien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanycbnst potwierdzony spisanym
protokotem oraz wpisem do dziennika budowy. Wykoagig roboét instalacyjnych nale
koordynowa na biezaco z kierownikiem budowy robo6t ogéino budowlanych.

3.6. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawcaedhie przestrzegat przepiséw dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokmd ma obowizek zadbé aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodlh dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni utrzymanie wszhblkic
urzadzear zabezpieczagych, socjalnych oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i
zdrowia os6b zatrudnionych na budowie dla zapevimibezpieczéstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

3.7. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobdt oraz za wszelkie materiaty i
urzadzenia do nich zywane - od daty rozpoeeia rob6t budowlanych do daty wydania przez
Inzyniera potwierdzenia ich zakozenia. Wykonawcagdlzie utrzymywa wykonane roboty w
catasci i wszystkie ich elementy w stanie zadawgdgm & do momentu kacowego odbioru.
Jezeli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba iclhzutnanie, to na polecenie Zyniera
powinien usua¢ zaniedbania, nie gaiej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

3.8. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowzany zné wszystkie obowgzujace podczas wykonywania prac
budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywyytyczne, ktére s w jakikolwiek sposéb
Zwigzane z robotami. @izie on w petni odpowiedzialny za przestrzeganoh fyraw, przepisow
I wytycznych podczas prowadzenia rob6t. Wykonawgdzie przestrzegapraw patentowych
oraz lzdzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkiwymaga prawnych odngnie
wykorzystania opatentowanych adzex lub metod. W sposéb ghty bedzie informowat
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaweakopie zezwol i inne potrzebne dokumenty.

4. Ogolne wymagania dotycgce materiatOw i spratu

4.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do realizacji kontrakitykonawca przedstawi zamawgagmu
szczegotowe informacje dotyg® proponowanegazrodia zamawiania tych materiatow,
odpowiednie certyfikatyswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie okflmnego materiatu z okéonegozrodia nie oznaczaze wszelkie



materialy z tegozrodta uzyskuj zatwierdzenie. Wykonawca robot teletechnicznycimievi
pod& inzynierowi terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.

4.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez wykonawg usungte z terenu
prowadzenia prac budowlanych. Ky rodzaj robot, w ktérych znajdupie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, wykonawca prowadzi na netasyzyko, licac sk z ich nie
przyjeciem i nie optaceniem.

4.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materiaty naley przechowyw&d w pomieszczeniach zamktych, suchych,
przewietrzanych i dobrzeswietlonych. Gospodatk materiatami natey prowadz¢ zgodnie z
wytycznymi gospodarki materiatowej dla przetsorstw budowlano - montawych oraz
wytycznymi dla przedsgbiorstw wykonugcych teletechniczne roboty instalacyjne - maaovee.
W przypadku braku takich wytycznych, wytyczne gatgo@i materiatowej na placu budowy
powinny by opracowane przez generalnego wykonawmbot lub przedsgbiorstwo
wykonujgce dany rodzaj rob6t w porozumieniu z kierownikieodowy. Sposob sktadowania
materialdw teletechnicznych w magazynie jak i kowseja tych materiatdbw powinny by
dostosowane do rodzaju materiatbw. Materialy npy fnstalacyjne, kable, przewody, osgrz
naleey przechowywa w pomieszczeniach zamkitych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych. Rury nalgy skladow@& w wiazkach w pozycji stecej pionowej, kable w czasie
skladowania powinny znajdowai¢ na lgbnach. Dopuszczagssktadowanie krotkich odcinkow
w kregach. Bbny powinny by ustawione na kragdziach tarczy a kigi utozone poziomo.

4.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techna przewidwy maozliwosé
wariantowego zastosowania materialu w wykonywanyechcach, wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim wyborze, co najmniej trzy tygodnrequl jego ayciem lub wczeéniej, jezeli
bedzie to wymagane dla przeprowadzenia lhaddybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pézniej zmieniony bez zgody hyniera (inspektora nadzoru).

4.5. Sprat

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek powinien by zgodny z ofert
wykonawcy i powinien odpowiadawskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przegniera. W przypadku braku takich ustale
we wskazanych dokumentach, sgprzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Spret, bedacy wilasndcia wykonawcy Ilub wynajty do wykonania robot
elektrycznych i wykaczeniowych, ma hyutrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy.
Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgin
do wytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

4.6. Transport

Srodki i urzadzenia transportu powinny bydpowiednio przystosowane do transportu
materiatdw, elementow itp. niegnych do wykonania danego rodzaju robot teletecmyich.
W czasie transportu nadg zabezpieczy przemieszczanie przedmiotéw w sposob zapohiegaj
ich uszkodzenie.

Zaleca si dostarczenie ugglzen i ich konstrukcji na stanowisko moutabezpaérednio
przed montaem, w celu unikricia dodatkowego transportu wegtrznego z magazynu budowy.
Dotyczy to szczegOlnie dwych i ciezkich elementdw.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania takighodkéw transportu, ktdre nie
wplyna na utra¢ cech jakéciowych przewaonych materialdw oraz nie wptymiekorzystnie na
wiasciwosci wykonywanych robot.



4.7. Przyrzady do badai i pomiaréw

Wszystkie przyrady pomiarowe #yte do bada i pomiaréw musz posiadé aktualne
swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrofgic Dane identyfikujce przyrad
pomiarowy musz by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z adapomiaréw. Wykaz
instrukcji i przyradéw pomiarowych potrzebnych do wykonania biadpomiaréw winien by
zamieszczony w Programie Zapewnienia dako

5. Ogollne wymagania dotycgce instalacji

5.1. Wymagania ogolne dotycgce budowy systemow zabezpieaie

Systemy elektronicznych zabezpietz®winny zapewrdi ochrore wybranych obszaréw
wewnmgtrz i w najblizszej okolicy budynku. System telewizji dozorowejwiwen zapewnrd
obserwagj miejsc najbardziej naranych na niepmdane zdarzenia i rejestrovaala¢ na
elektronicznych nénikach. W ramach projektu nalewykona:

* system CCTV.

Dokladne rozmieszczenie sptu i zadania stawiane systemom zostaly zawarte w
projekcie.

Do wykonania systemow nale uzywaé materialdw, elementow zgodnych z
parametrami (tj. rownowaymi lub lepszymi) ospgtu podanego w towarzyszej
dokumentaciji projektowej. W przypadku zmian typomadzen Wykonawca powinien wykaza
réwnowanos¢ proponowanych ugdzen za pomog kart katalogowych spetu.

Wszelkie stosowane materiaty powinnyc¢byowe, odpowiada polskim normom oraz
posiadé dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak réayrco najmniej jeden z nej
wymienionych dokumentow:

* atest,
» certyfikat,
e aproba¢ techniczi ITB.

5.2. Roboty przygotowawcze - wymagania ogoélne

Trasowanie
Trasowanie polega na wykonaniu r@stacych czynneci:
e wytyczenie tras przewodow saianach budynku,
* wytyczenie miejsc pod mori&orytek i rur ostonowych,
* mechaniczne wykonanie otworéwsgianach i stropach (murowanych i betonowych).
Trasowanie naley wykona uwzgkdniac konstrukaeg budynku oraz zapewnig
bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinn& lpyzejrzysta, prosta i degna
dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazanst,jeaby trasa przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.
Ustalenie miejsc montau osprzetu oraz przejsé¢ przezsciany i stropy
Wszystkie przécia obwodow instalacji stabogowych przezsciany, stropy itp.
(wewmgtrz budynku) musz by¢ chronione przed uszkodzeniami. Pfeg midzy
pomieszczeniami o gdych atmosferach powinny bywykonane w sposob szczelny,
zapewniajcy nie przedostawanie ¢si wyziewdw. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mana stosowarury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztatki, korytka
blaszane, drewniane itp.

5.3. Roboty instalacyjno-montaowe - wymagania ogolne

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenieadz instalacji stabopdowych w budynku
powinno zapewnia bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami w zakresie odleggo i ich
wzajemnego usytuowania.

Gitéwne cigi instalacji ukladd w rurach elektroinstalacyjnych PCV zgodnie z
dokumentagj projektows. Do wyposaenia technicznego budynku oprocz instalacji



teletechnicznych zaliczagsinstalacje elektryczne, instalacje cieptej i zijnmedy, klimatyzacii,
wentylacji, kanalizacji, piorunochroantelekomunikacyja itd.

Pomedzy tymi instalacjami oraz towarzygzymi urzdzeniami istnigg pewne
zaleznosci, a talke powinzania, ktore musgby¢ uwzgkdnione w trakcie projektowania budowy,
modernizacji hdz remontu. W pierwszej kolejdoi chodzi o takie prowadzenie poszczegoélnych
instalacji i lokalizagy urzadzen, aby wykluczy¢ lub zmniejsz¢ do minimum negatywne
wzajemne oddziatywanie oraz niekorzystny wptyw maceenie budynku. Mage wysapi¢ w
budynku anormalne stany instalacji elektrycznejsp@tpracujcych z ni urzadzea, takie jak
zwarcia, przeerzenia, przegicia i przerwy w obwodach ¢gto prowadz do powstania
zagraen. Zagraenia te przejawiaj sie na przyktad w ogganiu przez fragmenty instalacji i
urzadzeh podwyszonych temperatur lub pojawieniwg $skrzenia, ktore w konsekwencji mpg
sta& si¢ przyczym pozaru. Z kolei inne ri elektryczne, wymienione wygj instalacje powinny
by¢ tak prowadzone, aby czynimd wykonywane przy ich konserwacjialz. wymianie nie
prowadzity do uszkodzeinstalacji i uradzen elektrycznych, gdy grozi to poraeniem oséb
wykonujgcych te czynnéci. Chodzi tu gtdbwnie o zapewnienie takich odléglopomidzy
instalacjami, aby mama bylo swobodnie i bezpiecznie operéwarzdziami niezlgdnymi do
prowadzenia zabiegow konserwacyjnych i remontowych.

Przewody prowadziw rurach elektroinstalacyjnych, sztywnych pod tigmk i w posadzce.

5.4. Montaz kabli, przewodow.

Rury elektroinstalacyjne uktadane podtynkowo
Zasadnicze czynnoi przy wykonywaniu robot:
e wytrasowanie miejsc pod moumnteur,
* wykonanie bruzd wcianach,
» przygotowanie i skompletowanie elementéw macygh -srub z kotkami rozporowymi
» ulozenie i zamocowanie rur w bruzdach,
* pofaczenie rur przy zyciu zlaczek,
» zaprawienie bruzd zaprawynkarsk.

Wymagania dodatkowe dotycace robot:

» stosowa wytacznie standardowe uchwyty pod rury PCV,

* rury PCV ukiadane w ggach wielokrotnych nie magzajmowa pasa szerszegoz®,5 m,
e ciggi pionowe rur mocow@ado podtaa w odlegtdciach nie wgkszych nk 0,5 m,

Uktadanie przewodéw i kabli
Wymagania ogolne dotygee robaot:

« wszystkie przewody kabelkowe na obuankach musz by¢ oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi nadcie adresowej,

» kazde przejcie przewodow kabelkowych przez stropciany musi by zabezpieczone rar
ostonowy lub odpowiednio obudowane,

» trasy przewoddéw kabelkowych sposobaginia oston lub konstrukcji w kdym przypadku
musz zapewnia fatwasé ich wymiany lub wymiany przewodow kabelkowych.

Przewody uktadane w kanatach i w rurach elektroinsalacyjnych PCV
Zasadnicze czynnoi przy wykonywaniu robot:

* rozwiniecie przewodu,

» sprawdzenie agtosci zyt i opornaici izolacii,

e odmierzenie,

e Clecie,

» otwieranie i zamykanie puszek, odgatikdw lub skrzynek rozgatnych,

« otwieranie i zamykanie kanatow i listew elektroadatyjnych,

* wciagnigcie przewodow.



5.5. Montaz urzadzen peryferyjnych systemow.

Zalaczone w projekcie schematy blokowg wystarczagcym dopetnieniem niniejszej
specyfikacji i dopetniaj takze dane potrzebne do spaalzenia kalkulacji cenowej.

Zasadnicze czynn&ci przy wykonywaniu robot:

e wyznaczenie miejsca momtakamer itp. na podstawie dokumentacji projektowej

* wykonanieslepych otworéw pod kotki instalacyjne,

* przykrecenie obudow kamer do podipza pomog kotkdw rozporowych,

* wprowadzenie do obudowy ospta przewoddw,

* wykonanie paczer przewodow na zaciskach gdzenia,

» zarobienie odpowiednich koowek na przewodach sygnatowych

» ustawienie urgdzear detekcyjnych, alarmagych, obserwacyjnych zgodnie z ich instruakcj
montau oraz wymaganiami projektu,

e zamkngcie obuddw.

5.6. Montaz urzadzen systemow niskopadowych

Zataczone w dokumentacji projektowe] rysunki z rozmezeniem szafy oraz opisy
sposobu montar elementéw & dopetnieniem niniejszej specyfikacji. Przy pracach
montaowych naley zwrdcic uwag: na:

e przy montau szaf zapewiidogodny dosp do zainstalowanych tam adze,

e urzadzenia w projektowanych szafach instalowapewniagc dogodny przeptyw powietrza
chtodzicego uradzenia,

» wszelkie padczenia kablowe porailzy urzdzeniami opisa w sposob jednoznacznie
identyfikujacy ich przeznaczenie,

e ergonomiczne rozmieszczenie agzenr obstugi projektowanych systeméw pozwate na
wygodrg prag z systemem.

5.7. Uruchomienie i testowanie systemow

Uruchomienie i testowanie systemu powinnoé¢ byowierzone wyspecjalizowanemu
wykonawcy. Przy konfiguracji i ustalaniu szczegbéme przeznaczania systemu ngle
konsultow& sic bezpdrednim wytkownikiem systemu, ktGrego nale po zakaczeniu prac
instalacyjnych przeszkdaliz zakresu obstugi systemu.



6. Kontrola jakosci robot
6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

W trakcie odbioru instalacji teletechnicznych nglerzedtay¢ komisji protokoty z
bada. Stid tez instalacje w budynku powinny bypoddane szczegotowym edkinom i
prébom, obejmujcym take niezledny zakres pomiaréw w celu sprawdzenia, czy speatnia
wymagania obowdizujacych norm i przepisow. Cztonkowie komisji, przedystipieniem do
ogledzin i préb powinni otrzymai zapozna sie z uaktualnion dokumentagj techniczia oraz
protokotami ze sprawdae czastkowych. Osoby wykonage pomiary powinny posiada
odpowiednie kwalifikacje, potwierdzone uprawnieni@lo wykonywania bada

Kontrola jak@ci wykonania instalacji powinna obejmotvarzede wszystkim

sprawdzenie:

e zgodndci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstaloyeh urzdzen z
dokumentagj techniczia, normami i certyfikatami,

» prawidtowdici wykonania palczer przewodow,

e poprawndci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymgganodlegidci od
innych instalacji i urzdzea,

* poprawndci wykonania przéj przewodow przez stropysciany,

e prawidtowaci zamontowania ospgil,

e dostosowania do warunkowsrodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich
zainstalowania,

» prawidtowego oznaczenia przewodowcanikow, zaciskow itp.,

» prawidtowdci doboru urzdzei i srodkdw ochrony od wpltywow zewtrznych warunkow
srodowiskowych w jakich pracay

e spetnienia dodatkowych zaleécerojektanta lub inspektora nadzoru wprowadzonyoch d
dokumentacji technicznej.

6.2. Ogkdziny instalacji stabopradowych

Celem ogtdzin jest stwierdzenie, czy:

» zainstalowane usglzenia i aparaty spetnigyvymagania techniczne zawarte w odpowiednich
normach przedmiotowych (stwierdzenie zgodmoich parametrow technicznych z
wymaganiami norm),

» zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane orazaozane zgodnie z projektem,

* nie maj widocznych uszkodzewptywajacych na pogorszenie parametrow technicznych i
uzytkowych.

Podstawowe czynigoi, jakie powinny by wykonane podczas aglzin, a take
wymagania norm, ktérych spetnienie nalestwierdz¢ w trakcie wykonywania poszczegolnych
sprawdzé, podane gponiej z zachowaniem kolejgol wymienionego zakresu aglzin.

Pofaczenie przewodow

Sprawdzeniu podlega stan patenia przewodow, a e to, czy § wykonane w sposéb
zgodny z wymaganiami, przyzyciu odpowiednich metod i osgtz, oraz czy nacisk na
pofaczenia nie jest wywierany przez izolgca take czy zaciski niegsnaraone na nagzenia
spowodowane przez pagizone przewody.

Wymagania dotycice pohczen przewodow podanesv normach:
« PN/EN 50173 - okablowanie strukturalne - norma pejska,
« PN-82/E-06290 - zaciski bezgwintowe rgzAalne dodczenia przew. o przekr. do 16rfim

W trakcie ogédzin mazliwe jest wykrycie wad, kidow montaowych i innych usterek w
instalacji teletechnicznej. Usterki te masby¢ usungte przed przyapieniem do préb i
pomiarow. Wykonywanie tych préb bez ustaid usterek, magych mi€ wptyw na wynik
bada, jest niedopuszczalne.

IRV}



. Dokumentacja powykonawcza

Do odbioru robét elektrycznych wykonawca winiengatiozy¢ nastpujace dokumenty:
dokumentag techniczim powykonawcz opiecztowary i poswiadczorn za zgodnéé z
wykonawstwem przez oseluprawnior do wykonywania robot,
deklaracje zgodrimi, certyfikaty, atesty na zabudowane materiaty ch iwykazem
podpisanym przez uprawnionego kierownika robot,
karty gwarancyjne, DTR-ki,
oswiadczenie kierownika robét w/g ustalonego wzoru,
oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu rob6t zgodnie wakiie obowazujacymi normami
przepisami oraz posiadawiedz technicza.

Dokumentacja techniczna powykonawcza powinna zadier
opis techniczny wykonanych robét,
rysunki powykonawcze z naniesionymi trasami kabgtew,
schematy blokowe wzajemnych pcten urzadzen,
zestawienie rytych materiatow.

. Przepisy zwjzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DZOZ 2000 r., Nr 106, poz 1126 z
pbézn. zm.) — tekst ujednolicony ze zmianami z 16 kaiee2004 r. zawartymi w Dz.U. Nr 93
z 2004 r.. poz. 888

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczegétowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 126z. 1133)

Warunki techniczne wykonywania i odbioru rob6t bwtimo-montaowych. Instalacje
elektryczne. Wydawnictwo "Arkady" 1990

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia.@9.1997 r.(wraz z ghiejszymi
zmianami) w sprawie ogolnych przepisow bezpiésga i higieny pracy.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przezmbydkod IP)

PN-EN 50130-4 — Kompatybildé elektromagnetyczna. Norma dla grupy wyrobow:
Wymagania dotycgce odpornéci urzadzen systemow sygnalizacji parowej, sygnalizaciji
witamania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontoli @psti osobistych.

PN-EN 50130-5 Systemy alarmowe. Prébydowiskowe.

PN-EN 50132-7:2002 (U) Systemy alarmowe - Systenogotbwe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach - €& 7: Wytyczne stosowania
PN-E-05125:1976.Elektroenergetyczne i sygnalizacyjimie kablowe. Projektowanie
I budowa.

PN-EN 50132-5:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemyotbwe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach - €& 5: Teletransmisja.

. UWAGI KO NCOWE
Niniejszy projekt zostat opracowany przy wykorzysaniu urzadzen, konkretnych

firm wskazanych w dokumentaciji. Wskazanie producerdw miatlo na celu zapewnienie

wysokiego standardu wykonania projektowanych instacji a nie promocje producentéw.

Dlatego projektant nie wyklucza zastosowania itnyczadzer innych konkurencyjnych

firm jednake o parametrach i certyfikatach nie gorszych otbzasvanych w projekcie.

Kazda zmiana musi zostaaakceptowana przez projektanta oraz inwestora.
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